
Modello ISO-OSI e Livelli specificati dalla norma SAE J1939 



Struttura di uno standard frame



Struttura di un extended frame



Tipica implementazione di rete CAN singola

Per ogni nodo è presente:

• un CAN controller (come SJA100 oppure MCP2510) e 

• un CAN Transceiver (come PCA82C251 Philips)



Tipica implementazione di rete CAN singola: singolo nodo



Il CAN Transceiver PCA82C251 Philips:

Pinout e diagramma a blocchi interno



Philips SJA1000 CAN Controller: 

Diagramma a Blocchi



Philips SJA1000 CAN Controller: 

Diagramma a Blocchi e pinout



Philips SJA1000 CAN Controller: PinoutPhilips SJA1000 CAN Controller: Pinout



SJA1000 e BIU (Bus Interface Unit) con µp della famiglia 

Intel a 8 bit con core 8088 (8051)



Arbitraggio durante la fase di emissione del Frame ID da parte

di due diversi nodi della rete CAN (si suppone l’uso di

Extended frames)



Bit Time partitioning con evidenziazione del sample point



Macchina a stati degli errori

TEC = Transmit Error Counter

REC = Receive Error Counter

Stati di: 

Error Active

Error Passive

Bus Off



Interfaccia verso la CPU e il Bus di sistema:

Ciclo di lettura



Interfaccia verso la CPU e il Bus di sistema:

Ciclo di scrittura



Interfaccia verso la CPU e il Bus di sistema:

Timing dei cicli di lettura e scrittura


